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Voertiuig voorzien van voosrwielbes-turing en een pendelende 
maax— inricliting 



De liuidige uitvinding heeft. betrekking op een st:uur— 
baar voertuig met t.enininst:e drie wlelen, waarvan -twee voor- 
wlelen, dat is voorzien van tenminste 4en met een voertuig— 
chassis verbonden maai-inrichting, zoals een messenkooimaai-* 
er, klepelmaaier, cirkelinaaier, en verticuleerinricliting^ en 
van middelen voor het aandrijven van de maai-inricliting. 

Een dergelijk voertuig is bekend en is bijvoorbeeld 
naast twee laterale messenkooimaaiers voorzien van een 
£ront— messenkooixnaaier • Deze xnaai-^inrichtingen zij|n ten op* 
zichte van bet maaivlak is tar met bet voertuigcbassis verbon- 
den, zodat noodzakeli jkerwi js bet voertuig is voorzien van 
een acbterwielbesturing, Een en ander boudt in^ dat een der- 
gelijk voertuig in boofdzaak uitsluitend is te gebruiken 
voor deze maaitoepassing. 

De uitvinding beoogt een multif unktioneel voertuig te 
verscba££en, dat tevens, al dan niet permanent, kan worden 
voorzien van maai— inricbtingen^ Multif unktioneel boudt in 
dit verband in, dat bet voertuig moet zijn voorzien van 
voorwielbesturing* Onder deze noodzakeli jke voox^nraarde is 
bet ecbter niet mogelijk zonder meer de maai-inricbtingen • 
aan bet voertuig te bevestigen* Verrassenderwi js is nu ge- 
vonden dat een in de bandel verkrijgbaar van voorwielbestu- 
ring voorzien voertuig kan worden uitgerust met maai-inricb— 
t.ingen, indien dit overeenkomstig de uitvinding is geken— 
merkt doordat dit in combinatie is voorzien van een voor- 
wielbesturing en dat de maai-inricbting via tenminste een 
pendelverbinding is verbonden met bet voertuigcbassis. 

In bet bij zonder vindt een dergelijke maai-inricbting 
toepassing als frontmessenkooimaaier, waarbij deze maai-in- 
ricbting in bet bij zonder maait in een strook die tussen de 
beide voorwielen door passeert* De pendelbeveging is bet 
beste afgestemd op de met de besturing ingezette draaicir- 
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kel, indien de maai-inrichting direkt. achter de voorwielen 
en voor het (de) acliterwiel(en) is geplaatst, 

Teneinde ervoor te zorgen dat de maai-inricliting goed 
maai-t ingeval het grasveld oneffenheden in de vorm van bul- 
5 ten of kuilen bezit, verdient het voorkeur dat de maai-in- 
richting via twee pendelverbindingen is verbonden met het 
voertuigchassis • 

Aangezien de frontinessenkooimaaier zich veelal achter 
de voorwielen en onder het voertuig aanwezig is, verdient 

10 het voorkeur dat het voertuig is gekenmerkt door hefmiddelen 
voor het heffen en in een middenlangsvlak ten opzichte van 
de beide voorwielen geheven houden van de pendelende maai- 
inrichting. Door het tot midden onder het voertuig brengen 
van de maai-inrichting blijft een goede stabiliteit van het 

15 voertuig verzekerd. 

Een bijzonder compacte, goedkope en storingvrij wer- 
kende hef inrichting wordt verkregen, indien de hefmiddelen 
zodanig zijn opgesteld en ingericht dat twee met de pende- 
lende maai-inrichting samenwerkende, ten opzichte van de 

20 draairichting van het voertuig star en in hoogte scharnier- 
baar met het voertuigchassis verbonden, laterale maai-in- 
richtingen gezamenlijk met de pendelende maai-inrichting 
door de hefmiddelen zijn te heffen. 

Teneinde het arbeidsrisiko te vermijden bij het werken 

25 met het voertuig, dient in afhankeli jkheid van de hef stands 
van de maai-inrichting de aandrijving van zijn messenkooi 
in- en uitschakelbaar te zijn. Het voertuig wordt danook ge- 
kenmerkt door een hef standsensor , waarmee de aandri jfmidde— 
len van de maai-inrichting in/uitschakelbaar zijn. 

30 Het is gunstig om bij het multifunktionele voertuig 

snel en eenvoudig de maai-inrichtingen te kunnen monteren en 
demonteren. Daartoe zijn de maai-inrichtingen bevestigd aan 
een met het voertuigchassis verbonden deelchassis. 

De huidige uitvinding vindt in het bijzonder toepas— 
35 sing, indien het voertuig een gebruikeli jke land- en tuin- 
bouwtrekker is. 

Genoemde en andere kenmerken zullen aan de hand van 
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t:wee uitvoeringsvoorbeelden van liet voertuig overeenkomstig 
de uitvinding nader worden toegelicht onder verwijzing naar 
de iDijgevoegde tekenlng, waarbij als maai-inricliting een 
messenkooimaaler is gebrulkt.. 
5 In de "tekening iss 

Pig. 1 een perspektiviscli zijaanziclit van liet voertuig 
overeenkomstig de uitvinding dat is voorzien van een pende- 
lende messenkooimaaier ; 

Fig. 2 is een met fig. 1 overeenkomend, geexplodeerd 

10 perspektiviscli aanzicht; 

Pig, 3 is detail III uit fig. 1, met de messenkooi- 
maaier s in de gelieven steuad; 

Pig. 4 is een bovenaanzicht van de trekker uit fig. 1# 
met daarin aangegeven een deel van het liydraulisclie systeem? 
15 Pig. 5 is eveneens een bovenaanziclit van net voertuig 

uit fig. 1, waarbij de pendelbeweging van de pendelende mes- 
senkooimaaier is weergegeven? en 

Pig. 6 is een variant van liet voertuig over eenkoms tig 
de uitvinding, dat is voorzien van drie pendelende messen- 

20 kooimaaiers. 

Pig. 1 toont een stuurbaar voertuig 1 overeenkomstig 
de uitvinding, in dit geval een trekker. Deze trekker is 
voorzien van een voorwielbesturing 2, zodat via het stuur 3 
de voorwielen 4 en 5 stuurbaar zijn. 

25 De trekker 1 is voorzien van twee laterale voorste 

messenkooimaaiers 6 en 7, twee laterale acbterste messen- 
kooimaaiers 8 en 9 die ten opzicbte van de messenkooimaaiers 
6 en 7 over een zijdelingse af stand naar buiten toe zijn 
verplaatst. Direkt acliter de voorwielen 4 en 5 is additio- 

30 neel een pendelende messenkooimaaier 10 aanwezig, die via 

twee pendelverbindingen 11 en 12 is verbonden met bet voer- 

tuigcbassis 13. 

De laterale acbterste messenkooimaaiers 8 en 9 zijn 
ten opzicbte van bet maaivlak star verbonden met de trekker 
35 1 via een geboekte befarm 14 die enerzijds is vastgebout aan 
een cbassisbevestigingsplaat 15, en anderzijds via een door 
scbildogen 17 gestbken stang 16 zwenkbaar is gekoppeld met 
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de messenkooimaaiers. De hefarmen 14 zijn beweegbaar met 
behulp van een cilinder 18 of 19 die is aangebracht: tussen 
een chassissteun 20 en de stomp 21. Een af stand a tussen het 
schild 22 en het maaiveld bepaalt de maaihoogte van de mes- 

5 senkooimaaiers. 

De laterale voorste messenkooimaaiers 6 en 7 zijn hef- 
baar met behulp van de gehoekte hefarmen 23 die enerzijds 
draaibaar zijn bevestigd in een trogvormig chassisdeel 24, 
en anderzijds via de stangen 25 zwenkbaar met de messenkooi- 

10 maaiers 6 en 7. 

De pendelverbindingen 11 en 12 van de pendelende mes- 
senkooimaaier 10, omvatten pendelstangen 26 en 27 die schar- 
nlerbaar zijn verbonden met enerzijds het schild 28 en de 
chassisbeugel 29. De scharnieren 30 en 31 laten slechts een 

15 scharnierbeweging in een vlak evenwijdig aan het schild 28 
toe, terwijl de bolscharnieren 32 en 33 een beweging langs 
een bol deel toestaan. Op deze wijze blijft het schild 28 in 
hoofdzaak parallel aan het maaiveld en compenseert een bewe- 
ging van het voertuigchassis in een willekeurig andere rich- 

20 ting* De hefmiddelen voor de messenkooimaaiers 6, 7 en 10 
omvatten een in het trogvormige chassisdeel 24 afsteunende 
cilinder 34, waarvan de gevorkte zuigerstangkop 35 is voor- 
zien van twee tandwielen 36 en 37, waarover kettingen 38 en 
39 lopen die zijn verbonden met enerzijds de stompen 40 en 

25 41 en geleid rond de tandwielen 42 en 43 met het chassisdeel 
24. Door het bekrachtigen van de cilinder 34 verplaatst de 
cilinderstangkop zich vanaf het chassisdeel 24 en worden de 
messenkooimaaiers 6 en 7 ingeklapt (zie fig. 3). 

Tevens is de zuigerstangkop 35 voorzien van een keer«- 

30 rol 44 waarover een aan het chassisdeel 24 bij 45, bevestig- 
de kabel 46 is geleid. De kabel is geleid over de keerrollen 
47 en 48 verbonden met een aan het schild 28 bevestigde 
strook 49. Tijdens het heffen van de messenkooimaaiers 6 en 
7 wordt dus tevens de kabel 46 gespannen en wordt de messen- 

35 kooimaaier 10 eerst over het gras tot onder de trekker en 
vervolgens naar de geheven stand toe verplaatst. 

Fig. 2 toont de wijze waarop de messenkooimaaiers 6-*10 
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Ipsmaalcbaar en snel monteerbaar en demonteerbaar bevestig-- 
baar zxjn aan de t.rekker 1. 

De messenkooiinaaiers 8 en 9 zijn losmaakbaar koppel- 
baar via de door de scbildogen 17 gestoken stang 16. De Hef- 
5 armen 14 worden tegen de trekker aan gezwenkt. 

De pendelende ntessenkooimaaier 10 is via de bolschar— 
nieren 32 en 33 losmaakbaar gekoppeld met de chassisbeugel 
29. Tevens is de kabel 46 ontkoppelbaar van de strook 49. 

Tenslotte is bet trogvormige chassisdeel 24 verwijder- 
10 baar van bet cbassis 13 door bet losdraaien van de bouten 
50 r 51 en 52, zodat de messenkooimaaiers 6 en 7 in bun ge— 
beel gezamenlijk verwi jderbaar zijn* 

Ofscboon dit in detail niet is weergegeven, zijn de 
bydrauliekleidingen die zijn gekoppeld met de aandri jfimoto- 
15 ren van de messenkooimaaiers 6-10 en met de cilinder 34 ont- 
koppelbaar met bebulp van bekende, zogenaaiade snelkbppelin- 
gen • 

Pig. 4 toont schema tiscb een deel van bet bydrauliscbe 
systeem 53 voor de messenkooimaaiers 6-10. Dit bydrauliscbe 
20 systeem 53 omvat een deelsysteem 54 (weergegeven door twee 
evenwijdige lijnen) en een deelsysteem 55 voor de aandrij— 
ving van de messenkooimaaiers 6-10 (weergegeven door een 
voile li jn) . 

Het bydrauliscbe systeem 54 omvat een motor 56 die de 
25 pomp 57 aemdrijft. Met de pomp 57 zijn via niet nader aange- 
duide leidingen de ciiinders 18 en 19 en de cilinder 34 van 
de laterale acbterste messenkooimaaiers 8 en 9 en respektie— 
- veli jk de laterale voorste messenkooimaaiers 6 en 7 en de 
pendelende messenkooimaaier 10 verbonden. Deze ciiinders 
30 zijn bekracbtigbaar via de respektieve regelkleppen 58 en 59 
respektievelijk 60 die met de band bedienbaar zijn. 

Er bestaat een regelkoppeling tussen de beide bydrau- 
liscbe systemen 54 en 55. Namelijk op de befainnen 14 zijn 
befstandsensoren 61 en 62 aangebracbt, die. bi j bet bereiken 
35 van een bepaalde vertikale stand de aandrij ving van de res- 
pektieve messenkooimaaier onderbreken. Een soortgelijke sen— 
sor 63 is aangebracbt op de befarm 23 en bedient een regel- 
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klep 64, waarmee de via de motor 65 aangedreven pomp 66 in 
een kortsluitcircuit (geen aandrijving van de messenkooi- 
maaiers) is te plaa-bsen. 

Pig. 5 toont tenslotue ter illustratie en voor be-ter 

5 begrip de pendelbeweging van de messenkooimaaier 10. Duide— 
lijk is te zien, dat bij een stuurbeweging voor een bocbt. 
naar rechtis (stippelstand) , de messenkooimaaier 10 naar 
links en naar buiten de trekker 1 zwenkt. Zodoende wordt bij 
een dergelijke bocbt de baan gras 67 die tussen de voors-te 

10 laterale messenkooimaaiers 6, 7 ongemaaid doorgaat. tocb ge— 
maaid. 

De afstanden onderling en tussen de messenkooimaaiers 
G, 7 en 8, 9 zijn zodanig gekozen dat in een maximale pen- 
delstand over de gehele maaibreedte wordt gemaaid« Teneinde 

15 een conflict, tussen voorwielen 4» 5 en de pendelende messen— 
kooimaaier te vermijden, zijn op bet cbassis de pendelbewe- 
ging begrenzende stelmiddelen 68 aangebracht. Met behulp van 
tussen de beugel 29 en de pendelstangen 26 en 27 geplaatste 
veren 69 wordt een beweging tot onder de trekker terug (bij 

20 bet gaan rijden met een grotere draaicirkel) bevor.derd. 

Tenslotte toont fig. 6 een andere variant, waarbij bet 
voertuig 70, een trekker met voorwielbesturingsmiddelen 71 
is voorzien van een loskoppelbare gestelboom 72 waarop drie 
pendelende messenkooimaaiers 73, 74 en 75 zijn aangebracbt. 

25 Met bebulp van niet getoonde bydrauliscbe middelen, worden 
met bebulp van een sensor 76 die de draairichting opneemt, 
de cilinders 77, 78 en 79 van de respektieve messenkooimaai- 
ers 73, 74 en 75 zodanig bekracbtigd dat een strook gras 
f rontaal voor en lateraal naast -de trekker 70 wordt ge- 

30 maaid. Voor de bydrauliscbe besturing en andere constructie— 
details wordt verwezen naar de bescbrijving met be trekking 
tot voertuig 1. 
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Concliasies 

1. stiuurbaar voertuig met tenminste drie wielen, waar— 
van twee vooirwielen, dat is voorzien van tenminste eSn met 
een voertuigchassis verbonden maai-inrichting, zoals een 
messenkooimaaier, cirkelmaaier , en verticuleerinriclitingr en 

5 van middelen voor liet aandrijven van de maai-inrichting^ met 
bet Xenmerk dat liet voertuig is voorzien van een voorwiel- 
besturing en dat de maai-inricbting via tenminste 6en pen- 
delverbinding is verbonden met bet voertuigcbassis. 

2. Voertuig volgens conclusie 1, met bet kenmerk dat 
10 de pendelverbinding tussen en bij voorkeur tevens voor de 

voorwielen is gelegen. 

3. Voertuig volgens conclusie 2, met bet kenmerk dat 
de maai-inricbting direkt acbter de voorwielen en voor bet 
(de) acbterwiel(en) is geplaatst. 

15 4, Voertuig volgens conclusie 1-3 # met bet kenmerk dat 

de maai-inricbting via twee pendelverbindingen is verbonden 

met bet voertuigcbassis. 

5* Voertuig volgens een vari de voorgaande conclusies, 

qekenmerkt door befmiddelen voor bet bef fen en in een mid- 
20 denlangsvlak ten opzicbte van de beide voorwielen gebeven 

bouden van de pendelende maai-inricbting. 

6. Voertuig volgens conclusie S, met bet kenmerk dat 
de befiniddelen zodanig zijn opgesteld en ingericbt dat twee 
met de pendelende maai-inricbting samenwerkende, ten opzicb- 

25 te van de draairicbting van bet voertuig star en in boogte 
scbamierbaar met bet voertuigcbassis verbonden, laterale 
roaai-inricbtingen gezamenlijk met de pendelende maai-inricb- 
ting door de befiniddelen zijn te bef fen. 

7. Voertuig volgens conclusie 6, gekenmerkt door een 
30 hefstandsensor, waarmee de aandrijf middelen van de maai-in- 

ricbting in/uitscbakelbaar zijn. 

8. Voertuig volgens conclusie 6 of 7, met bet kenmerk 
dat de maai-inricbtingen zijn bevestigd aan een met bet 
voertuigcbassis verbonden deelcbassis. 
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9, Voertuig volgens een van de voorgaande conclusies^ 
met het. keninerk dat het voertuig een gebruikeli jke trekker 
is. 
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